WGN Precision Line

WGN

Redutor conico com engrenagem em
cotovelo espiral, com eixo vazado,
silencioso e com uma ligacao solida

Nosso WGN é um redutor angular de eixo vazado que ope-
ra de forma especialmente silenciosa. Ao mesmo tempo,
a engrenagem em cotovelo espiral aumenta a qualidade
do acabamento da peca. Com um disco retratil, pode ser
conectado diretamente na aplicacdo, o que é simples,
seguro e abre novas possibilidades na construgao.

Torque nominal de saida
Par de salida nominal

22 - 320 Nm

Forca radial

Fuerza radial 2700 - 10000 N

. ]
Forca axial
Fuerza axial 4300 - 14500 N
]
Folga de torcdo maxima
Holgura 5 arcmin
[ )
Tipo de protegao
Grado de proteccion IP65
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El reductor angular con dentado
conico helicoidal provisto

de eje hueco: silencioso y montaje
directo al eje de su maguina

Nuestro WGN es el reductor angular de eje hueco especial-
mente silencioso. Al mismo tiempo, el dentado coénico
helicoidal incrementa la calidad de la superficie de las piezas
fabricadas. Se puede conectar directamente a la aplicacion
por medio de un disco de contraccion. Una operacion sin
complicaciones, segura y que abre nuevas posibilidades a
nivel de disefo.

Tamanhos
Tamanos

70 90 115 142



WGN Precision Line

ORCRONAC

Precision Line
Precision Line

Redutores cbnicos
Reductor angular

Angulo da engrenagem hipoide
Seccion angular de dentado hipoide

Rolamentos de esferas pré-carregados
Rodamiento de rodillos conicos pretensado

Colar de centragem extralongo a saida
Collar de centrado extra largo en la salida

iy
L

Sentido de rotacdo em sentidos opostos
Direccion de giro en el sentido contrario

Flange de saida quadrado
Brida de salida cuadrada

Vedacao radial do eixo
Retén radial de eje

Eixo vazado para sistema tensor com
disco retratil

Eje hueco para sistema de fijacion con
disco de contraccion

Vocé encontra as explicacdes detalhadas dos recursos técnicos a partir da pagina 169.
Encontrara mas informacion detallada sobre las caracteristicas técnicas a partir de la pagina 169.
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Datos técnicos
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Code | Caracteristicas do Redutor ‘r':('jz’cetifa'a"te"s“c°s e WGNO70 | WGNO90 | WGN115 | WGN142 | p
Vida atil (Lyon) Vida uatil (Lyon) ; h 20.000
Vida util em T,y x 0,88 Vida util con Ty x 0,88 - 30.000
Eficiéncia com carga maxima® | Eficiencia bajo plena carga® n % 95
Te'm_peratura de operagao Temperatura de servicio min. Tnin -25
minima c
Temperatura de operagao Temperatura de servicio max. Tinax 90
maxima
Grau de protecé@o Grado de proteccion IP65
S | Lubrificacao padrao Lubricacion estandar Olec_) (Iubrlﬁ(_:aga}c? permanente) /
¥ Aceite (lubricacion permanente)
F Lubrificacdo para area Lubricacion para industria Oleo (lubrificac@o permanente) /
alimenticia alimentaria Aceite (lubricacion permanente)
Posicao de instalacao Posicion de montaje qualquer / cualquiera
S |Folgapadrao Holgura interna estandar . . <5
; - - Jt arcmin
R |Folgareduzida holgura interna reducida -
Rigidez de torcéo? Rigidez a la torsion® Cq a’;lcr:]ni/n 1,6-2,2 42-57 9,2-12,4 23,5-31,5
Peso do Redutor® Peso del reductor® Mg kg 3,2-3,3 51-5,6 10,9 23,3-23,8
S | Superficie padréo Superficie estandar Carcaca requtor angular.: AIumlmo - anod_lzado (preto)
Carcasa de angulo recto: Aluminio — anodizado (negro)
Ruido de funcionamento® Ruido de funcionamiento® Qq dB(A) 66 67 68 70
Momento de torcao max. Par de flexion maximo
em relagdo ao flange de referido a la brida de entrada My Nm 12 25,5 53 120
acionamento do Redutor® del reductor®
Carga do eixo de saida Carga sobre el eje de salida WGNO070 WGNO090 WGN115 WGN142 p™M
Forga radial para 20.000 h®)®) Fuerza radial para 20.000 h®® | F 5 001 2700 4000 6500 10000
Forca axial para 20.000 h()®) Fuerza axial para 20.000 h()®) Fa20.000n 4300 5900 7000 14500
Forga radial para 30.000 h®)®) Fuerza radial para 30.000 h®® | F, 30000 N 2700 4000 6500 10000
Forca axial para 30.000 h()®) Fuerza axial para 30.000 h©X® Fas0.000n 3700 5200 6100 12000
Forca radial maxima® Fuerza radial maxima®™ F: stat 2700 4000 6500 10000
Forga axial maxima®@ Fuerza axial maxima®™ Fastat 4300 5900 7000 14500
Torgue de inoinagao para Par de vuelco para 20.000 hE™ | Mgz oo 252 442 970 1505
- Nm
Torque de inclinagcdo para
20.000nan P Par de vuelco para 30.000 h™ | Myao0001 252 442 970 1505
Momento de inercia Momento de inercia WGNO070 WGNO090 WGN115 WGN142 p™
Momento de inercia® Momento de inercia® J kgcm? | 0,502-0,834 | 1,018 - 1,417 | 4,805 - 6,111 | 12,934 - 18,905

il

(@

Numero de estagios

Os valores que dependem da transmissdo podem ser consultados no

Tec Data Finder em www.neugart.com

@

e

* com distribuicdo simétrica do peso do motor
* com posicao de montagem horizontal e estacionaria
®) As indicacdes referem-se a rotagéo do eixo de saida de n,=100 min!

®

(7)

Referente ao centro do eixo de saida

Valores divergentes (parcialmente superiores) nas alteracoes de Ty, F,, Fa,

Nivel de ruido acustico na distancia de 1m; medido numa rotagao de acionamento
de n;=3000 min"' sem carga; i=5
Peso max. do motor* em kg = 0.2 x M, / Comprimento do motor em m

assim como, ciclo e vida util do rolamento. Disposicédo especifica de aplicagao

com NCP - www.neugart.com

Numero de etapas
@ Los valores dependientes de la relacion de transmision se pueden consultar en el

Tec Data Finder — www.neugart.com
@ Nivel de ruido a una distancia de 1 m; medido para una velocidad de entrada
n;=3000 min' sin carga; i=5
4 Peso max. del motor* en kg = 0.2 x M,, / Long. motor, en m
* para una distribucién simétrica del peso del motor
* para una posicion de montaje horizontal y estacionaria
©) Estos valores estan referidos a una velocidad del eje de salida n,=100 min-'

® Referido al centro del eje de salida

™ Valores diferentes ( algunos superiores) al modificar Toy, F;, F,, asi como el cicloy la
vida util del rodamiento. Dimensionado especifico para cada aplicacion con NCP —
www.neugart.com
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Torques de saida Pares de salida WGNO70 WGNO090 WGN115 WGN 142 i | p@
45 70 140 320 4
42 70 140 280 5
Torque nominal de saida® Par de salida nominal® Ton Nm 28 51 91 189 7
27 50 90 180 8
22 40 75 160 10
72 12 224 512 4
67 12 224 448 5
Torque de saida max.® Par de salida max.® Tomax Nm 45 82 145 302 7 1
43 80 144 288 8
35 64 120 256 10
100 200 400 800 4
100 200 400 800 5
Zzg?;éiiigg)rada de Par de salida en emergencia® Tastop Nm 75 150 300 700 7
75 150 300 700 8
75 150 300 700 10
Rotacdes de acionamento | Velocidades de entrada WGNO70 WGNO090 WGN115 WGN142 i | p@
1750 1700© 1150© 950 4
1900 1850© 1200® 1000® 5
roagiodesconnento, - |veordsgtemicamea || [ ass0n | oa00n | oo | tao0n | 7
2300© 2200© 1400 1200® g | 1
2400 2350 1500 1300 10
Fotagao maxima Yelocldad feoanica max N | min? 16000 14000 9500 8000

) Reducdo (i=n;/n,)
2 Numero de estagios
) Disposicéo especifica de aplicagdo com NCP — www.neugart.com
Permitido para 30.000 rotacdes do eixo de saida; consulte a pagina 158
1000 vezes permitido
Disposicao especifica de aplicacdo das rotagdes com NCP — www.neugart.com
Definicdo consulte a pagina 158
Rotagao de acionamento térmico média em 50% T,y e S1

&

353 3

(1)
(2

3

(4

(5)

(6)

3

(8)

Relaciones de transmision (i=n,/n,)

Numero de etapas

Dimensionado especifico para cada aplicacién con NCP — www.neugart.com
Valido para 30.000 revoluciones del eje de salida; ver pagina 159

Valido 1000 veces

Dimensionado de velocidades especificas para cada aplicacion con NCP —
www.neugart.com

Definiciones ver pagina 159

Velocidad térmica media de entrada con 50% Toyy S1
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WGN

Dimensoes

Dimensiones

L23

Lo20

Representagao corresponde a um WGN090 / de 1 estagio / Eixo vazado dos dois lados na saida / 19 mm Acoplamento / Flange de adaptacéo — Duas partes — Pré flange redondo /

B5 Tipo de flange do motor

L21"
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La representacion corresponde a un WGN090 / de una etapa / Eje de salida hueco en ambos lados / 19 mm Sistema de amarre / Ajuste del motor — 2 piezas — brida universal redonda /

B5 Tipo de brida motor motor

M As dimensdes variam de acordo com o flange do motor/redutor. As dimensdées do flange de acionamento especificas do motor podem ser consultadas no Tec Data Finder para cada motor

em especifico em www.neugart.com

(M Las medidas varian en funcion de la brida del motor/reductor. las geometrias de brida de entrada especificas de cada motor se pueden consultar de forma especifica para cada motor
en el tec data finder bajo www.neugart.com

Desenho® Geometria® WGNO070 WGNO090 WGN115 WGN142 p® | Code
Eixo Desplazamiento del eje A1l 10 14 20 26

Diametro da furacéo de fixacdo |Diametro de amarres de salida D1 68 -75 85 120 165

Furo de montagem saida Agujero de montaje de salida D2 4x 55 6,5 9,0 11,0
Diametro do eixo saida Diametro del eje de salida D3 h8 18 24 36 50

Base do eixo de saida Raiz del eje de salida D4 30 34 45 70

Diametro de centragem de saida | Diametro de centraje de salida D5 g7 60 70 90 130
Dimensao diagonal saida Dimension diagonal de salida D7 92 100 140 185
Diametro maximo Diametro max. D9 86 105 120 170
Comprimento do flange de saido | Seccion de la brida de salida Q1 L] 70 80 110 142
Comprimento da carcaca Longitud carcasa L2 46,5 60,5 73,5 76 1
Comprimento do eixo saida Longitud del eje de salida L3 33 34,5 48 54
SP:i)cl;gnmdade de centragem SP;clsz;ndldad del centraje de L7 18 175 o7 o8
Espessura do flange saida Grosor de la brida de salida L8 7 8 10 12
Comprimento Longitud desplazamiento L9 43 48,5 56,5 87

Altura total min. Altura total min. L23 179 203,5 247,5 318

Raio max. Radio max. R 1,5

Diametro do eixo do motor j6/k6 D?émetro del e.je motor j6/k6 D20 Mais informagdes na pagina 155,156

Diametro do eixo de entrada | Do o0 0el Sistema deamarre | o Mas informacion en la pagina 155/156

Eixo vazado unilateral na saida | Eje de salida hueco en 1 lado

Diametro do eixo vazado Diametro del eje hueco D24 H6 15 20 30 40
Comprimento total Longitud total L1 122,5 143,5 178 217 F
S(())rrggrimento doeixoatéo Longitud del eje desde centraje L4 14 16 20 25
Comprimento de ajuste min. Longitud min. ajuste L24 20 25 30 35

Eixo vazado dos dois lados na Eje de salida hueco en ambos

saida lados

Diametro do eixo vazado Diametro del eje hueco D24 H6 15 20 30 40

Base do eixo Base del eje D25 25 30 42 55 a
Comprimento total Longitud total L1 137,5 160,5 199 243
Sgrrgg”me”to doexoateo ) yiitud del eje desde centraje | L4 14 16 20 25
Comprimento de ajuste min. Longitud min. ajuste L24 20 25 30 35

2 As medidas em mm
) Numero de estagios
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@ Las medidas en mm
) Numero de etapas
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