PSFN Precision Line

PSFN

Redutor de precisao de carga maxima,
com acionamento especialmente
silencioso e com flange de saida

Gracas a sua interface de flange normalizada, nosso PSFN
é facil e seguro de montar. As engrenagens helicoidais de-
senvolvidas tornam desnecessario tomar medidas de isola-
mento de ruido adicionais. Com sua capacidade de suportar
cargas, este redutor planetario de precisao esta pronto para
grandes solicitacdes.

Torque nominal de saida
Par de salida nominal 28 - 950 Nm

Forca radial

Fuerza radial 2150 - 23000 N

¢ ]

Forga axial

Fuerza axial 4300 - 16000 N

G

Folga de torcdo maxima

Holgura 1-5arcmin
L]

Tipo de protegao

Grado de proteccion IP65
G
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Un reductor de precision que admite
cargas maximas con accionamiento
especialmente silencioso y una brida
de salida plana

Graciasasuinterfazdebridanormalizada,elmontajedenuestro
PSFN es sencilloy seguro. El dentado helicoidal de desarrollo
propio hace que resulten innecesarias las medidas de
insonorizacion adicionales. Gracias al par de vuelco elevado,
puede exigirle mucho a este reductor planetario de precision.

Tamanhos
Tamanos

64 90 110 140 200



PSFN Precision Line

Precision Line
Precision Line

Redutores coaxiais
Reductor coaxial

Engrenagem helicoidal
Dentado inclinado

Rolamentos de esferas helicoidais pré-carregados
Rodamiento de rodillos inclinados pretensado

Eixo de saida flangeado conforme ISO 9409
Eje de salida con brida segun ISO 9409

Opcao: Folga de torgao reduzida
Opcidn: Holgura interna reducida

iy
L

Sentido de rotagdo em sentidos iguais
Direccion de giro en el mismo sentido

Flange de saida redondo, extragrande
Brida de salida redonda, extra grande

Vedacao radial do eixo
Retén radial de eje

Porta-planetarias em design de gaiola
Portasatélites en version de jaula

Opcao: Redutores planetarios

com pinhao integrado na pagina 140
Opcion: Reductores planetarios

con pifion montado en la pagina 140

Vocé encontra as explicacdes detalhadas dos recursos técnicos a partir da pagina 169.
Encontrara mas informacion detallada sobre las caracteristicas técnicas a partir de la pagina 169.
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PSFN Dados técnicos

Datos técnicos

L
NEUGART
M

Code | Caracteristicas do Redutor ‘r':(;“’]ﬁifaracte"s“c“ e PSFN0O64 | PSFNO90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | pt
Vida util (Lygn) Vida util (Lyon) ; h 20000
Vida util em T,y x 0,88 Vida util con Ty x 0,88 - 30000
97 1
Eficiéncia com carga maxima® | Eficiencia bajo plena carga® n % o5 >
Te’m'peratura de operagdo Temperatura de servicio min. Trnin -25
minima c
Temperatura de operagao Temperatura de servicio max. Trnax 90
maxima
Grau de protecéo Grado de proteccion IP65
S |Lubrificacdo padrao Lubricacion estandar OIBC.) (Iubrlﬁgagqg PETHENETE))
Aceite (lubricacion permanente)
E Lubrificacdo para area Lubricacion para industria Oleo (lubrificac@o permanente) /
alimenticia alimentaria Aceite (lubricacion permanente)
L Lubrificacdo para temperatura | Lubricacion para bajas Oleo (lubrificac@o permanente) /
baixa® temperaturas® Aceite (lubricacion permanente)
Posicao de instalacéo Posicion de montaje qualquer / cualquiera
<3 1
S |Folgapadrao Holgura interna estandar . .
jt arcmin <5 2
R |Folgareduzida holgura interna reducida <2 <A1 <1 <1 <1
8,2 21,0 55,0 129,0 374,0 .
. ~ - " Nm/ 11,8 27,5 62,0 218,0 602,0
(2) (2) ’
Rigidez de torgao Rigidez a la torsion Cq arcmin 8.2 210 64.0 127.0 365.0 )
13,3 31,0 81,0 201,0 668,0
1,4 3,0 50-52 | 11,7-12,0 |28,5-29,5| 1
Peso do Redutor® Peso del reductor® Mg kg
2,0-2,1 3,6-3,7 6,3-6,5 | 13,4-13,8 |33,6-34,8| 2
Carcaca: Aco carbono - tratado termicamente e pds-oxidado
S | Superficie padrao Superficie estandar (preto)
Carcasa: Acero — templada y anodizada (en negro)
Ruido de funcionamento® Ruido de funcionamiento® Qq dB(A) 57 58 63 66 68
Momento de torcdo max. Par de flexion maximo 18 38 80 180 300 1
em relagdo ao flange de referido a la brida de entrada M, Nm
acionamento do Redutor® del reductor® 18 18 38 80 180 2
Carga do eixo de saida Carga sobre el eje de salida PSFN064 | PSFN0O90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | p™
Forga radial para 20.000 h®® Fuerza radial para 20.000 h®™ | F 5 0001 2150 3950 4900 12000 23000
Forga axial para 20.000 h®X Fuerza axial para 20.000 h®™ Fa20.000n 4300 8200 9500 8500 16000
Forca radial para 30.000 h®® Fuerza radial para 30.000 h®™ F' 30.000n N 1900 3500 4350 11000 21000
Forga axial para 30.000 h®X® Fuerza axial para 30.000 h®™ Fa30.000n 3800 7200 8400 7500 14000
Forca radial maxima(®) Fuerza radial maxima™®) Frstat 2150 3950 4900 12000 23000
Forga axial maxima("® Fuerza axial maxima(™® Fastat 4300 8200 9500 8500 16000
T e nagaopara Par de vuelco para 20.000 h¥® | Myzoo0n 132 326 475 1030 2445
- Nm
Torque de inclinacao para
30.000n00 P Par de vuelco para 30.000 h®® | My 0001 17 289 422 944 2232
Momento de inercia Momento de inercia PSFN064 | PSFNO90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | p"
0,128 0,342 0,892 6,526 22,520 .
) ) . . 0,188 0,611 1,741 9,670 40,642
@) @ 2 : ) ) ) ,
Momento de inercia Momento de inercia J kgcem 0124 0.125 0.325 0853 6434 ,
0,180 0,197 0,587 1,836 10,410

(" Numero de estagios
(2,

Os valores que dependem da transmissdao podem ser consultados no

Tec Data Finder em www.neugart.com
® T, =-40°C. Temperatura ideal de servigo max. 50°C

(4)

cl

* com distribuicdo simétrica do peso do motor
* com posicao de montagem horizontal e estacionaria
©) As indicacdes referem-se a rotagéo do eixo de saida de n,=100 min!

(7)

(8

Relativo & extremidade do eixo de saida
Valores divergentes (parcialmente superiores) nas alteracoes de Ty, F,, Fa,

Nivel de ruido acustico na distancia de 1m; medido numa rotagao de acionamento
de n;=3000 min"' sem carga; i=5
Peso max. do motor* em kg = 0.2 x M, / Comprimento do motor em m

assim como, ciclo e vida util do rolamento. Disposicédo especifica de aplicagao

com NCP - www.neugart.com

(M Numero de etapas

]

Tec Data Finder - www.neugart.com
@ T, =-40°C. Temperatura de servicio 6ptima max. 50°C
4 Nivel de ruido a una distancia de 1 m; medido para una velocidad de entrada
n;=3000 min' sin carga; i=5
) Peso max. del motor* en kg = 0.2 x M,, / Long. motor, en m
* para una distribucién simétrica del peso del motor
* para una posicion de montaje horizontal y estacionaria
) Estos valores estan referidos a una velocidad del eje de salida n,=100 min-'
(M Referido al extremo del arbol de salida

(8

Www.neugart.com

Los valores dependientes de la relacion de transmision se pueden consultar en el

Valores diferentes ( algunos superiores) al modificar Ty, F,, F,, asicomo el cicloy la
vida util del rodamiento. Dimensionado especifico para cada aplicacion con NCP —




s 3
PSFN Dadostécnicos  Datos técnicos NEU{;:RT

Torques de saida Pares de salida PSFN064 | PSFNO90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | iV | p®
39 80 180 470 950 4
40 80 175 405 950 5 ]
37 78 175 355 900 7
28 59 140 305 750 10
39 80 180 450 950 16
Torque nominal de saida® Par de salida nominal® Ton Nm 89 80 180 450 950 20
40 80 175 405 950 25
40 80 175 405 950 35 5
39 80 180 470 950 40
40 80 175 405 950 50
37 78 175 355 900 70
28 59 140 305 750 100
62 128 288 752 1520 4
64 128 280 648 1520 5 ]
59 125 280 568 1440 7
45 94 224 488 1200 10
62 128 288 720 1520 16
. 62 128 288 720 1520 20
Torque de saida max.® Par de salida max.® Tomax Nm
64 128 280 648 1520 25
64 128 280 648 1520 85 5
62 128 288 752 1520 40
64 128 280 648 1520 50
59 125 280 568 1440 70
45 94 224 488 1200 100

" Reducao (i=n;/ny)

Numero de estagios

Disposicao especifica de aplicagdo com NCP — www.neugart.com
Permitido para 30.000 rotacdes do eixo de saida; consulte a pagina 158

" Relaciones de transmision (i=n;/n,)

) Numero de etapas

) Dimensionado especifico para cada aplicacion con NCP — www.neugart.com
Valido para 30.000 revoluciones del eje de salida; ver pagina 159
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PSFN Dadostécnicos  Datos técnicos NEU{;:RT

Torques de saida Pares de salida PSFNO64 | PSFNO90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | iV | p®
120 280 650 1650 3200 4
130 280 650 1650 3200 5 ]
80 175 340 1300 3200 7
90 200 480 600 1700 10
150 300 650 1650 3200 16
Torquende_p(a;)rada de Par de salida en emergencia® Tosen Nm 150 300 650 1650 3200 20
emergencia 150 300 650 1650 3200 25
150 300 650 1650 3200 35 5
150 300 650 1650 3200 40
150 300 650 1650 3200 50
80 175 340 1300 3200 70
90 200 480 600 1700 100
Rotacées de acionamento | Velocidades de entrada PSFNO64 | PSFNO90 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 | i | p®@
3200©® 2400© 1800® 1100©® 7500 4
3800® 2950® 2250© 1350 950© 5 ;
4500 3800©® 2950 1800® 1250© 7
4500 4000 3500 2300© 1700 10
4500 4500 3800® 2450 1550© 16
Rota_géo de gcionamento Velocidad térmica media con . mint 4500 4500 4000 30500 1900 20
térmico médiaem Toy e ST | T,y y S1@6) 4500 4500 4000 33506 20506 25
4500 4500 4000 3500 2650 35 5
4500 4500 4000 3500 3000©® 40
4500 4500 4000 3500 3000 50
4500 4500 4000 3500 3000 70
4500 4500 4000 3500 3000 100
Rotagdo maxima de Velocidad mecanica max. e mint 14000 10000 8500 6500 6000 1
acionemento de entrada® fumt 14000 14000 10000 8500 6500 2

Relaciones de transmisién (i=n,/n;)

Numero de etapas

Numero de estagios Valido 1000 veces

1000 vezes permitido Dimensionado de velocidades especificas para cada aplicacion con NCP —
Disposicao especifica de aplicacdo das rotagdes com NCP — www.neugart.com www.neugart.com

Definicao consulte a pagina 158 ©) Definiciones ver pagina 159

Rotagao de acionamento térmico média em 50% T,y e S1 ® Velocidad térmica media de entrada con 50% T,y y S1

Reducéo (i=n;/n,)
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PSFN Dimensdes

PSFN064
PSFN090

D17
D17

PSFN110

Dimensiones

PSFN140
PSFN200
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Representacéo corresponde a um PSFN090 / de 1 estagio / Eixo de saida do flange / 14 mm Acoplamento / Flange de adaptagdo — Duas partes — Pré flange redondo / B5 Tipo de flange do motor
La representacion corresponde a un PSFNO90 / de una etapa / Brida del eje de salida / 14 mm Sistema de amarre / Ajuste del motor — 2 piezas — brida universal redonda / B5 Tipo de brida motor

(1) As dimensdes variam de acordo com o flange do motor/redutor. As dimensdes do flange de acionamento especificas do motor podem ser consultadas no Tec Data Finder para cada motor

em especifico em www.neugart.com

(1) Las medidas varian en funcion de la brida del motor/reductor. las geometrias de brida de entrada especificas de cada motor se pueden consultar de forma especifica para cada motor
en el tec data finder bajo www.neugart.com

Desenho® Geometria® PSFNO64 | PSFN090 | PSFN110 | PSFN140 | PSFN200 (p® | Code
Dle’xmetro de centragem eixo de D@metro de centraje del eje de D10 H7 20 315 40 50 80
saida salida
Dlamgtro do furo circular eixo D|am§tr0 de los amarres del eje D11 315 50 63 80 125
de saida de salida
Diametro do eixo de saida do D|§metr0 de la brida del eje de D12 40 63 80 100 160
flange salida h7
Diametro de'centragem do Dlamgtro de centraje de la brida D13 64 90 10 140 200
flange de saida de salida
Diametro do flange saida Diametro de la brida de salida D14 86 118 145 179 247
Furo de montagem saida Agujero de montaje de salida D16 4,58x45° | 5,58x45° | 5,58x45° | 6,6 12x30° | 9 12x30°
Dlamtatro do furo circular flange Dlgmetro dg los amarres de la D17 79 109 135 168 233
de saida brida de salida
) » . 4l 89,5 108 142 172 1
Comprimento total minimo Longitud total min. L1
99,5 m,5 130 173 217 2
Espessura do flange saida Grosor de la brida de salida L8 4 7 8 10 12
Profundidade de centragem eixo
de saida Profundidad del centraje del eje L10 45 6.5 6.5 6.5 10
Profgndldadel de centragem de salida L11 3 6 6 6 7
do eixo de saida
Profundidade de centragem Profundidad del centraje
do flange de saida de la brida de salida L12 10 12 12 1“4 17,5
Comprimento do flange de saida |Longitud de la brida de salida L13 19,5 30,0 29,0 38,0 50,0
Diametro do eixo do motor j6/k6 D?ailmetro del e!'e motor j6/k6 D20 Mais informagGes na pagina 155/156
Diametro do eixo de entrada Diametro del sistema D26 Mas informacion en la pagina 155/156
de amarre de entrada
Eixo de saida do flange Brida de salida plana
(idéntico EN I1SO 9409-1) (similar EN ISO 9409-1) D
Quantidade x Rosca x . ) 12x
Profundidade Cantidad x rosca x profundidad G2 8xM5x7 | 8xM6x10 | 12x M6x12| 12 x M8x15 M10x20
Eixo de saida do flange Brida del eje de salida
com furo do pino de ajuste con taladro para chaveta
(EN ISO 9409-1) (EN ISO 9409-1)
Furo do pino de. Taladro chaveta x profundidad D15 H7 5x5 6x6 6x6 88 10x10 E
ajuste x profundidade
Quantidade x Rosca . ) 11x
x Profundidade Cantidad x rosca x profundidad G2 7xM5x7 | 7xM6x10 | 11 x M6x12 | 11 x M8x15 M10x20

2 As medidas em mm
) Numero de estagios

@ Las medidas en mm
) Numero de etapas
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